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OBJETIVO GENERAL

Al finalizar el curso el alumno comprendera y aplicara las herramientas y técnicas que le
permitan modelar, disefiar, integrar, programar y construir sistemas digitales con diferentes

tecnologias.
INDICE TEMATICO
UNIDAD TEMAS Horas Horas
Teéricas Practicas
1 Introduccion 2
o Técnicas de Modelado para el Disefio de 4
sistemas Digitales con Control Programado
3 Disefio utilizando Componentes MSl y LSI 6 4
4 Diseno de sistemas Digitales con Memorias 6 4
5 Disefio de sistemas Digitales Usando 9 6
Arreglos Logicos Programables (PLA)
6 Disefio de sistemas Digitales Usando 9 6
Control Microprogramado
Microcomputadoras en un Solo Circuito 6
Total de Horas 48 32
Suma Total de las Horas 80
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CONTENIDO TEMATICO

. INTRODUCCION

1.1. Componentes digitales SSI, MSI| y LSI.

1.2. Estructura de una maquina digital.

1.3. Unidad de control alambrada y programada.
1.4. Sistemas especializados de control.

. TECNICAS DE MODELADO PARA EL DISENO DE SISTEMAS DIGITALES CON
CONTROL PROGRAMADO

2.1.Diseno arriba-abajo.

2.2.Diagrama de flujo de datos.

2.3.Diagrama de jerarquia de modulos o funciones.

2.4. Algoritmos o seudocodigo.

2.5. Diagramas de estado.

2.6.Cartas ASM.

. DISENO UTILIZANDO COMPONENTES MSI Y LSI
3.1. Multiplexores.

3.2. Decodificadores y codificadores.

3.3. Comparadores.

3.4. Reqistros.

3.5. Registros de corrimiento.

3.6. Contadores.

. DISENO DE SISTEMAS DIGITALES CON MEMORIAS
4.1.Diseno utilizando memorias.

4.2.Direccionamiento por trayectoria.

4.3. Direccionamiento entrada-estado.

4.4, Direccionamiento implicito.

4.5. Direccionamiento de formato variable.

. DISENO DE SISTEMAS DIGITALES USANDO ARREGLOS LOGICOS
PROGRAMABLES (PLA)

5.1.Conocer la estructura interna de un PLA.

5.2. Tipos de PLAs.

5.3. Transformacion de las ecuaciones booleanas para adecuarlas a la operacion
del PLA.

5.4. Generacion de la tabla de programacion y software de apoyo.

5.5. Paquetes existentes de CAD/CAM como herramientas en el disefio de sistemas
digitales.

. DISENO DE SISTEMAS DIGITALES USANDO CONTROL MICROPROGRAMADO
6.1. Caracteristicas de secuenciadores.

6.2. Programacion de secuenciadores.

6.3. Secuenciadores “bit-slice”.
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6.4. Presentacion de una familia de secuenciadores.

6.5. Diseno utilizando una familia de secuenciadores.

6.6. Microinstrucciones.

6.7.Diseno de una arquitectura sencilla usando los conceptos anteriores.

7. MICROCOMPUTADORAS EN UN SOLO CIRCUITO.

PRACTICAS DE LABORATORIO

1.

o0k wWN

Técnicas de Modelado para el Disefio de sistemas Digitales con Control
Programado.

Disefo utilizando Componentes MSl y LSI.

Diseno de sistemas Digitales con Memorias.

Disefio de sistemas Digitales Usando Arreglos Logicos Programables (PLA).
Disefio de sistemas Digitales Usando Control Microprogramado.
Microcomputadoras en un Solo Circuito.
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SITIOS WEB RECOMENDADOS

e http://www.dgbiblio.unam.mx (librunam, tesiunam, bases de datos digitales)

http://www.elprisma.com
http://www.lawebdelprogramador.com
http://www.texas.com
http://www.national.com.mx
http://www.motorola.com
http://www.microchip.com
http://www.atmel.com
http://www.latticesemi.com
http://www.Xilinx.com

SUGERENCIAS DIDACTICAS RECOMENDADAS PARA IMPARTIR LA

ASIGNATURA
SUGERENCIAS DIDACTICAS A UTILIZAR
Exposicion oral X
Exposiciéon audiovisual X
Ejercicios dentro de clase X
Ejercicios fuera del aula X
Lecturas obligatorias X
Trabajo de investigacion X
Practicas de laboratorio X
Practicas de campo
Otras
MECANISMOS DE EVALUACION
ELEMENTOS UTILIZADOS PARA EVALUAR EL PROCESO A UTILIZAR
ENSENANZA-APRENDIZAJE
Examenes parciales X
Examen final X
Trabajos y tareas fuera del aula X
Participacion en clase X

Asistencia

Exposicion de seminarios por los alumnos

PERFIL PROFESIOGRAFICO REQUERIDO PARA IMPARTIR LA ASIGNATURA

LICENCIATURA POSGRADO | AREA INDISPENSABLE

AREA DESEABLE

Ingenieria Mecanica en Ingenieria | Electronica
Eléctrica o, Ingenieria en
Electronica 'y
Telecomunicaciones
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